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Métodos numéricos para problemas de control óptimo

Un problema de control óptimo está descrito por una ecuación diferencial dependiente de parámetros

llamados controles y una función de coste a optimizar, como podría ser el tiempo, la energía, etc.

Este problema se puede abordar con las herramientas de geometría diferencial convirtiéndolo en un

sistema Hamiltoniano gracias al Principio del Máximo de Pontryagin [4]. Este principio da condiciones

necesarias para obtener soluciones óptimas. Los método numéricos dan una solución aproximada a

esto problema diferencial con condiciones de frontera puesto que los puntos iniciales y �nales pueden

estar �jos.

El objetivo de este trabajo es conocer la teoría de control óptimo [1, 3] con las herramientas de

geometría diferencial, analizar el comportamiento de distintos métodos numéricos [2] mediante su

implementación.
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